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POHJOISEN PERINTOMME INNOITTAMANA

VALMISTAMME INNOVATIIVISIA TUOTTEITA

HENKILOAUTOIHIN, KUORMA-AUTOIHIN JA
RASKAISIIN TYOKONEISIIN.
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NOKIAN RENKAAT 2023
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JOHTAJUUS VASTUULLISUUDESSA

Tutkimme uusia raaka-
aineita tavoitteenamme
lisata kierratettyjen ja
uusiutuvien materiaalien
osuutta 50 %:iin vuoteen
2030 mennessa

Tavoitteemme on
vahentaa tyétapaturmien
taajuutta niin, etta se on
1,5 vuoteen 2025
mennessa

Yksi tieteeseen perustuva
tavoitteemme oli vahentaa
rengastehtaiden CO,-
paastoja 52 % tuotetonnia
kohti 2015-2030. Tavoite
saavutettiin 2023

Olemme sitoutuneet
asettamaan Science Based
Targets -aloitteen
nettonollan mukaiset
paastovahennystavoitteet

Olemme Euroopan
vastuullisimpien
porssiyhtididen joukossa
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INTUITU™

Rengassensori (TMS)
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INTUITU™ SAATAVILLA TANAAN
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KOHT!I ALYRENGASTA

Epéisuora TPMS TPMS sensori Rengassensori (TMS) Rengas ADS

Tyypilliset
ominaisuudet

Sensori

Asennus
Energian lahde

Tietoliikenne

Paineen tippuminen
havaitaan ajoneuvon ABS-
anturilla

Paine- ja lampdtilamittaus

ABS-anturilla Paine- ja lampdtilaanturi
Yksinkertainen kayttajalle.
Ei ylimaaraisia antureita. Ei
mittaa rengaspainetta, vain
muutosta. On tyypillisesti
hidas reagoimaan paineen
menetykseen. On altis
virheellisille halytyksille.

Nopeampi ja tarkempi kuin
epasuora TPMS.

N/A Venttiili tai vanne

N/A Paristo

N/A BLE, 315 MHz tai 433 MHz
radio.

Renkaan ID ja tyyppi, paine,
lampotila,kulumispinta,massa.

Kiihtyvyysanturi tai
venymaliuska, paine- ja
lampotilaanturi

Mahdollistaa kehittyneenpia
kayttotapauksia kuin TPMS.
Monimutkaisempi ja kalliimpi.

Renkaan sisapinta
Paristo

Bluetooth Low Energy (BLE)

Renkaan ID ja tyyppi, paine,
lampotila,kulumispinta,massa.,
vesiliirto, kitka, alustan
tunnistaminen, tien kunnon
valvonta

Kiihtyvyysanturi tai venymaliuska,
paine- ja lampadtilaanturi

Vaatii energian
harvestointiratkaisun, jotta
mittaus voi olla jatkuvaa. Paristolla
elinika korkeintaan muutamia
kuukausia.

Renkaan sisapinta
Energiaharvesteri

Bluetooth Low Energy (BLE)
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Soil capacity
measurement.

Utilising digital models and
simulation in business.

affect the productivity and
performance of the machine,
as well as the sustainability and
productivity of the soil.
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Total budget of the Joint Action: 4,5 m. €
Schedule: 1.9.2021-31.12.2024
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ALUSTAN VAIKUTUS KIIHTYVYYSDATAAN TRAKTORIN

RENKAALLA
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KESKIHAJONTA ERI ALUSTOILLA

Pyorahdyksen aikaisen varinan keskihajonta pienenee pehmealla
alustalla
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TIEKOSKETUKSEN MUOTO ERI ALUSTOILLA

* Tiekosketuksen etureuna on turvemaalla pyereampi
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KUORMA-AUTON RENKAAT SORATIELLA

« Soratietestit Parkanossa 10.5.2023

* Nelja erilaista soratieta, joista tehtiin
kantavuusmittaukset kahdella eri
metelmalla; Zorn ZFG 3000, koodi
"LUKE”ja KUAB FWD 50, koodi WCRM

* Ajoneuvona MB Antos varustettuna
kolmella sensorilla

- Datan keruu
* 1000 Hz naytteen otto taajuus
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RENGASDATAN JA KANTAVUUSMITTAUSTEN VERTAILU

Kiithtyvyysmittaukset

Asvaltti erottuu
selkeasti sorateista

Sorateilla renkaan
pyorahdyksen aikainen
varahtely nayttaa
lisaantyvan, kun tien
liikennditavyys
heikkenee..
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LASKETTU KESKIHAJONTA

- Pyorahdyksen aikaisen varahtelyn keskihajontaa
pyritaan hyddyntamaan erilaisten tienpintojen
ominaisuuksien tunnistamiseen

23

Standard deviation

Standard deviation

25 4

Standard deviation

I

5

CAT56CCE4234

—m- Asfalttil
- Asfaltti2
- Soratiel
-~ Soratie?
—m- Soratie3
—m- Soratied

0 20000 40000 £0000 80000

=

=

—m— Asfalttil
m- Asfalttiz
—m— Soratiel
—m— SoratieZ
—m— Soratie3
—m— Soratied

0 20000 20000 60000 80000
F72D17ABF0G8

[~
=

—m- Asfalttil
m- Asfalttiz
-~ Soratiel
—m— Soratie2
—m- Soratie3
- Soratied




254

201

154

104

0.5 4

0.0 4

TAAJUUSALUE-ANALYYSI

Tie 2 poikkeaa muista. Tiella 3 on enemman korkeataajuista varahtelya
kuin teilla 1 ja 4.
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TEHON SPEKTRITIHEYS

Power spectral density (PSD)

« Soratie 2:lla PSD, korkein.

« Soratie 3 erottuu sorateista 1ja 4
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