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PONSSE

Ponsse Oyj on tavaralajimenetelman
metsakoneiden myyntiin, tuotantoon,
huoltoon ja teknologiaan erikoistunut yritys

« Paamarkkinat: Suomi, Ruotsi, Venaja, Saksa, Ranska,
Pohjois-Amerikka, Latinalainen Amerikka

« 12 tytaryhtiota ja 38 jalleenmyyjaa Ponsselaisia maailmanlaajuisesti
Kaikki koneet valmistetaan Vieremalla, Epec
valmistaa tietojarjestelmatuotteet Seingjoella 80 %

Viennin osuus liikevaihdosta

« Tutkimus ja tuotekehitys:
3 % kokonaisliikevaihdosta ja 20 %
4 % uuskonemyynnista

Huollon osuus liikevaihdosta

* Liikevaihto 637 MEUR (2020) 46 %

T&K henkilostdsta keskittyy automaatioon



PONSSE (koulutus) Simulaattorit
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SIMTRAINER

VALMIS KOULUTUSPOLKU
SIMULAATTORIOPETUKSEEN

yaksi oppiminen on , kun se tapahtuu
n suunnitelman muksan. PONSSE simulaattorit on

er -koulutuksenhalintajarjestelmalla
tajen seurantachielmineen nin
steri- kuin kuormatraktoriuljettajenkin opetukseen.

SimTrainer on simulaattoreihin ja opettajan tietokoneelle
asenettava jarjesteima, jossa on vaimiit kadlutuspolut harvesteri-ja
kuarmatraktorikuliettajien simulaattoropetukseen, seka oppilsiden ja
kurssien hallinta ja raportointityokalut opettajile. Koulutuspolut sisalitavat
ohjeita ja tehtavia kuvineen, videoinesn seka simulaattoriharjoituksineen.
ttajale voidean méarittaa . 1 oppimispalku hanen
taitojaan vastaavesti, alkaen yksinkertaismmista tehtavista ja edeten
haastavampiin ja laajermpaa Dsaamista vaativiin kokonaisuuksin.

SimTrainer mahdollistaa tehokkaan opiskelun 2 hanoittelun myos
omataimisesti, kun oppilalle on selked polku ja toiminnasta j55

jalle raportit. Sen avulla simulsattorista saa parhasn mahdolisen
dyn - iiman vaktavan tydlSsta ennakkosuunnittelua ja tehtavien

stelual
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Simulaattorikoulutus ("pedagogiikka”)

Simulaattori on huono koulutusvaline, jos: Simulaattori on hyva koulutusvaline, kun:

» Koulutettavan annetaan ottaa simulaattorin kaytto Simulaattori otetaan suunnitelmalliseen kayttoon

omaan haltuun =» kayttd siirtyy nopeasti leikiksi. ja hyddynnetaan sen antamia mahdollisuuksia
« Simulaattorin rooli on olla vapaa-aikojen tayttaja koulutusymparistona
ilman selkeaa paikkaa oppimissuunnitelmassa. « Simulaattoria kaytetaan sellaisissa tilanteissa,

« Suorituksia ei valvota ja anneta palautetta. joissa virtuaalisen kouluttamisen etuja (tilanteiden
samanlaisuus, erityistilanteet, toistettavuus,

mittaaminen, yksinkertaistaminen) pystytaan
hydédyntamaan koulutuksen apuna

« Simulaattorille pystytaan loytamaan rooli laajasti
koko koulutuksen ajalle (simulaattori —
reaalimaailma kulkee kasikadessa)

» Kouluttajat eivat hallitse simulaattorin kayttoa
eivatka tieda miten muut kouluttajat sita
hyddyntavat.

« Simulaattori mielletaan pelkastaan yhdeksi
“virtuaaliseksi” koneeksi.

Oppimisen siirtovaikutus (transfer) OPR'T'f’ en siirtovaikutus (transfer)
positiivinen

negatiivinen

Lahde: Kooste Hannu Salakarin simulaattorikirjasta
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PONSSE Simulaattorit (operaattori)
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v" Nykyaikainen oppimisymparistd harvesterin, =(FR T IR -
kuormatraktorin seka PONSSE Opti -tietojarjestelmien = SO &
koulutukseen.

v" Mahdollistaa koko koneketjun eri tyévaiheiden
kouluttamisen: Harvesterin kuljettajan kaikki
tyotehtavat / ktr kuljettajan kaikki tyotehtavat

v" Prosessoidut puut voidaan kuljettaa itse
kuormatraktorilla varastolle oppien nain myés tyojaljen
arviointi- ja vaikutustyota.

\

A
MRy 1=

v Nykyaikaisen metséakoneen ajaminen vaatii hyvaa
koordinaatiota sekéa kykya toimia tietojarjestelmien ja
tekniikan kanssa

v Kuljettajaa avustavat jarjestelmat



PONSSE Simulaattorit (mittaaminen)
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Matkat
Puomin kirjen kulkema matka 45 8m

Kokonaispisteet
Harvesteri: Scorpion C50 H6

Aika
Kokonaisharjoittelnaika
Jatke litkerajaa vasten
G1 taukoaika
Ty&vaihe rungon hakuaika
' e rungon kaatoaika
Tyovaihe ningon prosessointiaika

Matkat

Puomin karjen kulkema matka

Puomin k#rjen kulkema matka suhteessa takarunkoon
Ajomatka

Ajostuntarmmtolcset

Likkeelle lahdst

Tormiykset

NosturiKuormain koneen runkoon
Harv paa’Kahmari koneen runkoon
Puu koneen runkoon

Rengas pollin

NosturiKuormain puuhun

Harv paaKahmari puuhum
Sahavauriot

Vahingoitetut puut

Tyoalue

Kaadetut puut 5
Sahatut pollic 21
Merkdttyjd puita kaadettu 3

45 8m
39.2m
8.4m
0

5

P|O|N(S|S|E




KESKUSTELUA




A LOGGER'S BEST FRIEND
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