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Yleinen tarve ja sen
tavoite lyhyesti

« Taustalla osapuolien tarpeet toiminnan
tehostamiselle, asiakastarpeisiin
vastaamiselle, laadun parantamiselle
jne.

« Tien reunan sijainti ja siita johdetut
ominaisuustiedot tulee tunnistaa ja
yllapitaa mahdollisimman
automaattisesti valtakunnalliseen
kaukokartoitusaineistoon pohjautuen.
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Menetelma

Esikasittely
- Ilmakuvia ja LiDAR-pohjaisia kuvia kasvatetaan viereisten
alueiden kuvilla = Enemman tietoa reuna-alueille
AI-menetelma
« Neuroverkko, joka hyodyntaa ilmakuvia ja LIDAR-pohjaisia kuvia
on koulutettu tunnistamaan kuvista tienpinta (0-1)
Jalkikasittely
- Kynnysarvoistus (0|1), josta kerataan tien keskilinja ja leveys

- Kasvatetun alueen poisto, Keskilinjan korjaus, aineiston
vektorointi ja siistiminen
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RoadVecNet

Input:

1.0utput:

Road surface

Segmentation

\

(a)

Network 1: Road surface segmentation

Orthophoto
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2.0utput:

Road edge
segmentation
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Koulutusdata
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Bh, At

e
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statut LIDAR-
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RGB, aspect, DTM, hillshade, slope, intensity, roughness
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LIDAR-pohjaiset kuvat auttavat tunnistamaan pienempia,
peitteisilla/varjoisilla alueilla olevia teita
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Epavarmojen teiden yhdistaminen

Tieverkoston reikia paikattiin
epavarmojen ennusteiden avulla.
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Reuna-alueiden korjaus

Alkuperainen reuna-alue Yhdistetty reuna-alue
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Kolmihaaraiset risteykset
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Nelihaaraiset risteyk\/
/\
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Kayttokohteita

Nykyisen aineiston laadun varmistus

Kartoituksen apuna valmiit keskilinjat

Tien reunan sijainti

Leveystieto
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Ennuste
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Vektoroitu
Keskilinja

MAANMITTAUSLAITOS



Vektoroit
tiet
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Tunnemme Maan -
turvaamme tulevaisuutta
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