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Northern Traffic Lights -hanke

Interreg Aurora -rahoitteinen Suomi-Ruotsi-yhteistyd, jossa kehitetaan
dynaamisia kantavuusmalleja metsateille ja testataan niiden
soveltuvuutta raskaan kaluston liikenndinnin avuksi

Partnerit;

* Luke, Oulun yliopisto, Ita-Suomen yliopisto, limatieteenlaitos, Metsakeskus,
Skogforsk, Ruotsin maatalousyliopisto, Linneus-yliopisto, Luulajan
teknillinen yliopisto, Creative Optimization

Hankkeen kesto: 1.4.2025-31.3.2028

Yhteisty6ta Northern Traffic Lights, OptiForValue ja SoilSeason -
hankkeiden kesken
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Pilottialueet mallien laadintaan ja testaukseen

* NTL-hankkeessa pilottialueet sijaitsevat Aurora-alueella

« Metsateiden kuljetuskelpoisuutta ennustavat tiedot —
siirretdan paasaantoisesti CSC:n Altaaseen. 7
Kantavuusennusteiden laskenta tapahtuu CSC:n g
palvelimella. ¥

 Pilottialueilla: E:f

» Ennustemallien validoinnit #

 Karttajarjestelmapilotoinnit

* ennusteen toimivuus raskaalle kalustolle, visuaalisuus,
esitysmuodot

/
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Tiesaaasemaver

* NTL hankkeessa perustetaan tiesadaasemia olemassa olevan Pohjois-

Karjalan tiesaaasemaverkoston (10 kpl tiesaaasemia) lisaksi

» Kohdealueet:

» Suomi: Pohjois-Karjala, Oulun seutu, Sodankyla
« Ruotsi: Luulajan ymparisto, Sundsvall eteldainen

* Norja: Trendelag
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Ruotsin tiesddaasemapaikat (alusta
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Tiesaaasemien aineiston visualisointi

» Tiesadasemista keratty aineisto
tullaan esittamaan avoimesti

nettiportaalissa erilaisina graafeina

» Sivustoa on tarkoitus kehittaa
jatkohankkeessa

* Suunnitteilla
kantavuusennusteiden
visualisointi vs. mitattu tieto

 Sivusto tullaan esittelemaan
tarkemmin NTL-hankkeen vali-
webinaarissa vuoden 2026
lopussa

Lukge)

Northern Traffic Lights -

Digital Platform for Forest Road Monitoring

Home About Roads: Finland Roads: Sweden Roads: Norway

Road 1 Road 3 Road 4 Road 5 Road 6 Road 7 Road 8 Road 9 Road 10 Road 12

Soil Sensors
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Dynaamiset kuljetuskelpoisuusmallit
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« My6s UEF:n koordinoima SoilSeason-hanke
kehittaa dynaamisia kantavuusmalleja
sorateille ja tukee NTL-hanketta
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Kuva 17. Kuljetuskelpoisuustiedon muodostuminen eri tietolajeista, tietojen yhteiskaytosta ja
mallinnuksesta.

Lahde: Solonen ym. 2024



https://urn.fi/URN:ISBN:978-952-380-918-5

Dynaamiset kuljetuskelpoisuusmallit

 Ensimmaiset dynaamiset mallit sulan maan
ajalle on tehty ja tulokset ovat rohkaisevia Cluster C
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« Dynaamisen vaihtelun osuus aineistossa oli q L2 i a5
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« Kaksi kalibrointikdyntia antoi jo merkittavan
parannuksen ennusteeseen
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Kantavuustieto vs. raskaan kaluston kuljetuskelpoisuus

» Hankkeissa kerataan kantavuustietoa paaasiassa kevyilla
pudotuspainolaitteilla

* Yleisesti kaytossa olevalla pudotuspanolaitteella (Kuab) kerataan
myoOs tietoa ja verrataan kevyen mittalaitteen arvoihin

* Olennaista on maarittaa kantavuuksille raja-arvot, jolloin
kuljetuskelpoisuus muuttuu olennaisesti

« Esim. raja-arvo kantavuudelle, jonka alapuolella raskaalla kalustolla
liikenndinti voi rikkoa tien

» Hankkeissa toteutetaan ns. stressitesteja, joissa raskaalla kalustolla
kuormitetaan kantavuustasoltaan eri tyyppisia teita kevaalla ja
syksylla

 Tien urautumisen, kantavuusarvojen ja ajoneuvon ominaisuuksien
yhteyksien tutkiminen ja raja-arvojen maaritykset erilaisille mittalaitteille

Lukge)
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Ennustemallien testaukset pilottialueilla

* Northern Traffic Lights ja OptiForValue -hankkeissa testataan
ennustemalleja valituilla pilottialueilla

 NTL-hankkeessa lImatieteenlaitoksen kehittamassa GeoWeb-
alustassa

» OptiForValue-hankkeessa Arbonaut tekee karttasovellus- ja
ennustemallitesteja
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Yhteistyoverkosto on tukemassa hankkeita — kiitoksia

kumppaneille!

(& Motoajo Oy HH forest

Metsan parhaaksi.

’Iv_b Laurikkala @)’) Mets&nhoitoyhdistys

Pohjois-Karjala

arbonaut QTeam

Kuljetusliike Eskola Oy

Kuljetus Warcell Oy

Eklunds Akeri Moskosel AB

Lapin Matkametsa Oy

Christer Nilssons Akeri Aktiebolag
Olofssons Akeri i Bredtrask AB
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https://www.skogforsk.se/english/projects/northe “
rn-traffic-lights
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