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MF-ROBUR R ~-METSATRAKTORTI

I YLEISTA

MF-Robur on Massey-Fergusonin teollisuustraktorin pohjalta valmistettu, 3/4-
teloilla varustettu metsdkuormatraktori. Peruskoneen osalta on kidytettdvis-
sd kaksi vaihtoehtoa, 50 R (momen tinmuunnin + suunnanvaihtajavaihteisto) tai,
jos asiakas haluaa, 50 S (mekaaninen vaihteisto). Peruskoneen muuttamisen
ja varustamisen metsédtraktoriksi suorittaa Rovaniemen Konepaja Oy, eiki ko-
neella tdten ole mitddn yhtdldisyyksid aikaisemmin Ruotsissa valmistettujen
Robur-metsédtraktoreiden kanssa. Koneen myynnin ja huollon hoitaa Keskus-
osuusliike Hankkija,. MF-Robur S:n hankintahinta on 96 100 mk ja MF-Robur
R:n 99 500 mk. Traktoreita on tdhi#n mennessd valmistettu 50 kpl. Trakto-
rille annetaan kuuden kuukauden takuu, Joka sis#ltdd varaosa- ja tyCkustan-
nukset.
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Kuva 2. MP-Robur-metsiitraktori. Mittapiirros (mitat mm:eini)

II MF-ROBURIN TUTKIMINEN

MF-Roburista suoritettiin tutkimuksia Kemi Oy:n ja Veitsiluoto Osakeyhti-
On tyOtmailla Tervolassa maaliskuussa 1971 Jja Oy Wilh. Schauman Ab:n tyd-
maalla Perhossa syyskuussa 1971. Tutkimukset sisdlsivdt yksityiskohtaisia
aikatutkimuksia sekd mittauksia ja kokeita. Aikatutkimukset kidsittivdt 5
kuormaa sahatukkeja ja 19 kuormaa 2 m havukuitupuuta. Koneen arvostelus-
sa on kdytetty hyvidksi mySs koneiden kuljettajien mielipiteitd ja koke-
muksia.

III TEKNISIA TIETOJA

Seuraavassa esitettdvdt tiedot perustuvat Metsdtehon omiin mittauksiin
tai valmistajalta saatuihin +tahi muiden tutkimuslaitosten esittdmiin tie-
toinin.

Pitmitat (Valmistajan ilmoittamat ja Metsétehon tarkistamat luvut)

Pituus, pisin 11 120 mm ja lyhin 10 120 mm, hydraulisen aisanjatkeen mukaan,
leveys 2 400 mm ja korkeus 3 250 mm

Raidevdli, traktoriosassa 1 750 mm ja perdvaunuosassa 1 910 mm

Akselividli, traktoriosassa 1 605 mm * 115 mm sekd perustraktorin taka-akse-
lin ja perdvaunun teliakselin vdlilléd pisin 6 420 mm ja lyhin 5 420 mm

Maavara, edessd keskelld 390 * 150 mm ja takana keskelld 670 mm

Painot (?almiatajan ilmoituksen mukaan)
Omapaino, traktorin etuakselilla 1 925 kg ja taka-akselilla 4 805 kg sekid

perdvaunun telilld 1 820 kg, yhteensd 8 550 kg
Kantavuus 12 000 kg ja kokonaispaino 20 550 kg

Moottori (Valmistajan ilmoituksen mukaan)

Tyyppi 4-sylinterinen, 4-tahtinen diesel
Merkki Perkins AD 4.212
Sylinteritilavuus 5eb 1

Suurin teho 65 hv SAE/2200 r/min
Vddnttmomentti 23.3 kpm SAE/1250 r/min
Polttoainesdilion tilawvuus 68 1



Voimansiirto (Valmistajan ilmoituksen mukaan)

kimen vdlitykselld mekaaniseen synkronoimattomaan vaihteistoon. Vaihteis-
tossa on kolme vaihdetta eteen-~ ja yksi taaksepdin ajoa varten. Planeetta=-
pybrédston avulla vaihteiden lukum#drd kaksinkertaistetaan. MF-Robur R:issd
voima siirtyy moottorista momentinmuuntimen v&dlitykselld suunnanvaihtajalla
varustettuun vaihteistoon. Planeettapytrdston avulla siihen saadaan nelji
vaihdetta eteen- ja neljé taasksepdin ajoa varten. Vaihteistossa on kaksi
monilevykytkintd, Jjoiden avulla ajosuuntaa voidaan haluttaessa mnmuuttaa.
Suunnan vaihto suoritetaan kolmiasenteisella kaasupolkimella. Vaihteistosta
voima siirtyy veto- ja tasauspytrdston  sekd vetoakseleiden ja planeetta-
pyordstijen kautta takapytriin. Takapyodrdt vdlittavdt voiman teloihin. Ta-
ka-akselin tasauspydrdstd on varustettu tasauspyCrédstin lukolla. Asetelmas-
sa 1 on esitetty MF-Robur R:n eri vaihteiden teoreettiset ajonopeudet.

Aspetelma 1

Teoreettiset ajonopeudet

Moottorin pydrimisnopeus,

Vaihde 2000 r/min
Ajonopeus, lm/h

ETEEN

i 2.7

2 Te4

3 10.7

4 29.8
TAAKSE

1 2.7

2 T.5

3 10,8

4 29.9

Pydrd- ja telavarustus (Va.lmista.jan ilmoituksen mukaan)

Vetotraktorin eturenkaat ovat kokoa 14.00 x 24/12 ja takarenkeat kokoa 13.00
x 30/10. Perdvaunun renkaat ovat kokoa 14.00 x 24/12 tai vaihtoehtoisesti
500 x 22.5/16.

Telojen leveys on valittavissa 550:std 630 mm:iin ja niiden kiristys suori-
tetaan mekaanisesti ruuvikiristykselld. Kiristyksen liikevara on * 115 mm,
Lisévarusteena on saatavissa myds hydraulinen telojenkiristys, jolloin ki-
ristys tapahtuu ohjaamosta kiésin.

Perdvaunuun on lisdvarusteena saatavissa jalakset, joiden pituus on 3 100 mm
ja leveys 400 mm. Jalaksia ei ole varustettu nytkilld. (Valmistaja on Ro-
vaniemen Konepaja Oy)

Ohjaus (Valmistajan ilmoituksen mukaan)

MF-Roburissa on hydraulinen hédntdohjaus, jossa ohjausliike saadaan aikaan
orbitrollaitteen ja ohjauspydrién avulla. Runkonivelen kddntdkulma on X 45°
Ja kddntosylintereitéZ on kaksi.

Jarrut (Valmistajan ilmoituksen mukaan)

Ajojarruina ovat mekaaniset §ljyjddhdytteiset monilevyjarrut, Jjotka wvaikut-
tavat vetotraktorin taka-akseliin. Jarrupiirejd on yksi, Seisontajarru
vaikuttaa mekaanisesti ajojarruihin,



Euva 3. MP-Roburiin asemnetun WHrteild-3000-
uormaimen ulottuvuus pystytasossa

Kuva 4. MP-Roburiin asemnetun Wirtsilé-3000-
kuormaimen ulottuvuus maanpinnan tasoasa

Hydrauliikka (?almistajan ilmoituksen mukaan)

Traktorissa on yksi hydraulipiiri, joka kédsittdd koko hydraulijdrjestelmin.
Sen hammaspydridpumppu (Cessn&) saa voimansa kampiakselin pddstd. Sen tuotto
on 68 1/min/1800 r/min ja suurin tySpaine 140 kp/cm?. Hydraulidljysdilidn
tilavuus on 75 1.

Sdhkojédrjestelmsd (Valmistajan ilmoituksen mukaan)

Jénnite on 24 V ja wvaihtovirtalaturin teho on 0.50 kW. Akun varauskapasi-
teetti on 140 Ah. Kiynnistinmoottorin teho on 3.7 kW (5 hv). Tytvalaisimia
on kuusi ja ne ovat ohjaamon katolla.

Kuormain
MF-Robur-metsidtraktorissa on Wdrtsild-3000-kourakuormain, +tyyppi 212, joka
on asennettu ohjaamon katolle. Ajon aikana kouraa pidet#in etupuskurin pH#l-

184 olevassa pidikkeessd.

Teknisid tietoja (Valmistajan ilmoituksen mukaan)

Nettonostomomentti 3 000 kpm
Puomin suurin pituus 0.9 m:n puominjatkeella 5.3 m
Nettonostovoima 5.3 m:n varrella 560 kg (= puitten paino)

Kuormaimen kdéntdkulma on 380° ja kourankidéntédjin kiertokulma 300°
Kouran poikkileikkauspinta-ala kiirjet kiinni 0.35 m?
Kouran paino (sisdltdd kourankiddntdjén) 214 kg
Kuormaimen kokonaispaino 790 kg

Kuormaimen ulottuvuusalue pystytasossa on esitetty kuvassa 3 ja maanpinnan
tasossa kuvassa 4. Kuormaimen liikegeometriaa ja ulottuvuutta voidaan pit&s

hyvind.



IV KAYTTOOMINAISUUDET

Maastokelpoisuus

Maaperdn pehmeyden vailkutus

Maaperén pehmeys ei haittaa teloilla varustettua MF-Roburia yhtd paljon kuin
pydrdtraktoreita. Rajoittavana tekijédnd koneen liikkumisessa on pydrillsd
varustettu perdvaunu. Tém&n aiheuttamaa haittaa voidaan pienentdd kdyttd-
médlld hyvidksi vaikeimmissa kohtelssa hydraulista vetoaisaa (l1iikevara 1 m).
Asetelmassa 2 on esitetty MF-Roburin teoreettiset pintapaineet (laskentatapa
esitetty Metsitehon katsauksessa 24/1970).

Asetelma 2
Teoreettiset pintapaineet

Renkaiden Pintapaine, kp/cmz
koko

tyh- 8 tin 10 t:n

Jjénd kuormalla kuormalla
MF-Robur
— vetotraktori 3/4-telat 0.25 0.29 0.30
— perdvaunu, vakio 14.00 x 24 0.18 0.89 1.06
= 2 vaihtoehtoisesti 500 x 22.5 0.15 0.75 0.90

Vetotraktorin pintapaineet ovat verraten pienet. Perdvaunun osalta pinta-

painetta voidaan alentaa asetelmassa esitetyistd korvaamalla Byﬁrét jalak-
silla, jolloin pintapaine on 10 t:n kuormalla noin 0.50 kp/cm<. Teloilla
varustettuna takapytrien pintapaine on 10 t:n kuormalla 0.55 kp/¢m2. Voi-
daan todeta, ettd MF-Roburin pintapaineet pyorilld varustetun perdvaunun
osalta ovat Jjonkin verran pienemmdt kuin esimerkiksi Valtra Jehun.

Maanpinnan kaltevuuden vaikutus

Tutkimustytmaalla ei maaston tasaisuuden vuoksi voitu selvittdd MF-Roburin
midennousukykyd. Traktorin teho, 65 hv, tuntuu verraten pieneltd koneen kan-
tavuuteen verrattuna ja on ilmeistd, ettd mikisessd maastossa ajonopeudet
jddvdt suhteellisen alhaisiksi. Vetotraktorin painopisteen sijaimnin ansi-
osta itse vetotraktori ei ole kovinkaan altis sivukaltevuuksille.

Maanpinnan epdtasaisuuden vaikutus

MF-Roburin maavara ja telin liikevara
ovat tyydyttédvdt maanpinnan epédtasai-
suuksia ajatellen. Sen sijaan tela-
traktorille ominainen kdmpelyys vaike-
uttaa selvisti koneen liikkumista epd-
tasaisessa maastossa. Ajonopeutta hi-
dastaa myds se, ettd vetotraktorin ke-
vyt etupdd pyrkii etenkin kesdolosuh-
teissa nousemaan ylis. Traktoriin on
tdtd varten asennettu rajoitin, joka
estdd vetotraktoria kaatumasta vaaka-
akselinsa ympéri. Kaikissa tarkkail-
luissa koneissa rajoittimen mitoitus
0li virheellinen, mink# vuoksi iskut
olivat tdllaisissa tapauksissa kohdis-
tuneet ohjaamon takaoveen, joka oli Kuva 5. MP-Robur. KéiintGsiteet ja kifinti-
ko. koneissa sen tdhden rikkoutunut. leveys. (Perfivaunu varustettu jalaksilla)




Rajoitinta parempi ratkaisu olisi tukisylinteri; se lisdisi kuljettajan tur-
vallisuutta ja mukavuutta esteitd ylitettdessi.

Liikkuminen lumessa

Kun perdvaunussa kdytetddn jalaksia, MF-Robur selviytyy wvaikeissakin lumi-
olosuhteissa. Lisdksi voidaan pahimmissa paikoissa kédyttdd hyvidksi hydrau-
lista aisanjatketta perdvaunun irrottamiseksi. Kokeilutytmailla lumen vah-
vuus oli 50:std 100 em:iin, eik# t8116in ilmennyt vaikeuksia koneen liikku-
misessa.

Ketteryys ja kulkuleveys

Kuvassa 5 (s. 5) on esitetty MF-Roburin kdéntUséiteet ja kidintoleveys. MNit-
taukset on suoritettu lumen vahvuuden ollessa 70 em ja perdvaunun ollessa
jalaksilla varustettu. MF-Roburin kéddntosdteet ovat jonkin verran pienemmit
kuin Valtra Jehun, mutta selvidsti suuremmat kuin Mets&dtehon aikaisemmin tes-
taamien pyOrdtraktoreiden. Epdtasaisella maanpinnalla MF-Roburin k&intisid-
teet ovat suuremmat kuin kuvassa 5 esitetyt, mik# johtuu telojen esteiden-
ylittémistavasta ja siitd, ettd Jalakset pyrkividt esteissd luistamaan ja
tyontédmédn vetotraktoria ulospdin.

Perdvaunu oikaisee kaarteissa akselividlin ollessa pisimmill#&sn noin 1/2 m.
MF-Roburin vaatiman ajouran leveyden on kéyténndssi oltava noin 5 m.

Ajonopeudet

Asetelmassa 3 on esitetty Perhossa syksylld saavutetut ajonopeudet perdvau-
nun ollessa pydrilld varustettu. Tutkimustytmaan maasto oli metsdtraktorei-
den ohjemaksun mukaista II maastoluokkaa.

Asetelma 3
Keskim#dirtdiset ajonopeudet

Keskim. Ajo=-
Ajon laatu ajomatka, nc}geus,
m m/min
Ajo tyhjénd 120 46
"  kuormattuna 120 33
" kuormattaessa 20 35

Saavutetut ajonopeudet ovat olleet vuodenajan ja maasto-olosuhteiden vuoksi
verraten pienet. Ajonopeuksiin on vaikuttanut myds edelld mainittu veto-
traktorin taipumus nousemaan ylos epdtasaisessa maastossa. Lumiolosuhteissa
vastaavaa ilmidtd ei niin selvidsti esiinny.

Kuormaus- ja purkamisnopeudet

Asetelmassa 4 esitetdiin MP-Roburin keskim#éirdiset kuormaus- ja purkamisajat
2 m havukuitupuun ja sahatukkien osalta. Verrattaessa aikoja Metsdtehonai-
kaisemmin testaamien traktoreiden kuormausaikoihin on muistettava, ettd ky-
seessd ovat eri kuljettajat ja erilaiset olosuhteet.

Kuvassa 6 on esitetty kasakohtaisen kuormausajan riippuvuus kasan koosta.
Vertailun vuoksi on esitetty 2 m kuitupuun osalta myds Valtra Jehun kuorma-
usaika. Havaitaan, ettd kuormausajoissa ei ole merkittdvdHd eroa ja ettd
kuormaimet ovat luonteeltaan samanlaisia.
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Kuva 6. Kesakohtaisen kuormausajan riippuvuus kasan koosta

ABsBetelnmna 4
Keskimiédrdiset kuormaus- ja purkamisajat

& 2m saha-
Tydvaike kuitup. tukit
Aika, min/taakim

KUOHRMAUS
Varsinainen kuormaus 0.47 0.44
Kuormauksen ja kuormausajon valmistelu 0.06 0.05
Kasan ja kuorman jErjestely 0.05 0.08
yhteensd 0.58 0.57
PURKAMINEN yhteensid 0.46 0.57

l;—m3

Kuormaustaakan koko 0.38 0.18
Purkamistaakan " 0.50 0.52
Keskim. kasan n 0.83 0.43
Keskim. kuorman " 10.80 10.81

Asetelmassa 5 on esitetty kuormaimen liikenopeudet kuormittamattomana moot-
torin pydrimisnopeuden ollessa 1 300 r/min.

Asetelnma §

KEuormaimen liikenopeudet

Liike Nopeus

Puomin kilntd 45 °/s
Hostovarren nosto siirtovarsi suorana 12 " E!.'I n/s)
" 1&3“ " " 1 8 " 1 - 6 " )
Siirtovarren nosto 12 " (0.5 ")
o lasku 16 " (0.5 ")

Puomin jatke 0.5 :‘1)1/3

Kouran kidantd ] 8

n aukaisu 2.2 8

" sulkeminen 2.3 "



Kuorman koko

MF-Roburin perdvaunun sivupylviidn jatkeita voidaan kidyttdd kahdessa asennos-
sa. Ylempi asento on tarkoitettu ensisijaisesti 3 m kuitupuun ajoa varten.
Asetelmassa 6 on esitetty eri puutavaralajeille lasketut teoreettiset kuor-
man koko ja paino, jolloin kuorma ulottuu sivupylvédiden tasalle (suluissa on
ilmoitettu sivupylviiden jatkeiden ylHasentoa vastaavat arvot).

Asetelma 6

Eri puutavaralajeille lasketut kuorman koko ja paino

Puutavara- Kuorman koko, Euorman paino,
laji p——m3 t

2m (2 nippua 14 (18) 7.6 ( 9.9)
2.4 16 Ezw 9.0 (11.7)
n. 3" 1 nippu 10 13 5.5 ( 7.1)
n. 5" 4 g 16 (21) 8.1 Voﬁ)
n. &0 " 19 (24) 9.3 (12.1)
2m+3" (2 nippua) 17 (22) 9.4 (12.1)

Voidaan todeta, ettd valmistajan ilmoittama suurin sallittu kantawvuus (12 t)
ja akselipaino voidaan ylittdd vain kahdessa tapauksessa ja td11l8inkin yli-
tykset ovat vain vajaa prosentti kantavuudesta.

V ERGONOMISET OMINAISUUDET

Asetelmasta 7 ndhdddn erdiden ohjaamoa ja traktorin hallintalaitteita koske-
vien ominaisuuksien arvostelu. Arvosanoina on kdytetty erittdin hyvéd, hy-
vdd, tyydyttdvdd, huonoa ja erittdin huonoca. Arvostelussa on pyritty sii-
hen, ettd traktorin tyyppi ja hinta eivdt vaikuta arvosteluasteikon tasoon.
On huomattava, ettd arvostelu koskee ensimmdisten sarjakoneiden ohjaamoa ja
hallintalaitteita.

Asetelna 7
Ohjaamon ja hallintalaitteiden arvostelu

Eohde Arvosana Kohde Arvosana
Ohjmsamo Hallintalaitteet
Nikyvyys tyyd. Ohjauspyird hyvi
Térinin vaimennus hyvi Kaasupoljin (sijainti) tyyd.
Heiluvuus hyvi Jarrupeljin (sijainti) tyyd.
K#neneristys tyyd. (poljinvoima) tyyd.
Pidisy ohjaamoon hyvi Seisontajarru huono
Ohjaamon tilavuus hyvid Vaihdetanko tyyd.
Istuin tyyda Tasauspyirisatin lukko hyvd
Lémpimyys hyvi Valonkytkimet hyvi
Ilmanvaihto tyyd. Kdynnistin hyvd
Tiiviys tyyd. Virrankytkin hyvid
Ajo- ja tybwvalot hyvi Mittaristo tyyd.
Iasinpyyhkimet hyvid Merkkivalot hyvi
Ikkunoiden suojaséleikkd tyyd. Telahydrauliikan hallintalaitt. tyyd.
Kuormaimen hallintalaitteet tyyd.

MFP-Roburin ohjaamo on tilava ja siihen on helppo p##std suuren takaoven an-
siosta. Sivuovia ja kaatoluukkua ohjaamossa ei ole; sen sijaan etulasi on
helposti irrotettavissa. Ohjaamosta on etupydrien erillisnostolaitteiston



vuoksi rajoitettu ndkyvyys eteenpdin. Koska ohjaamo el ole kumityynyin eris-
tetty traktorin rungosta, sen melutaso on korkea. Niin ik##n ohjaamon tii-
viys, ilmanvaihto ja lattia eividt vastaa metsdtraktorin ohjaamolle asetet-
tavia vaatimuksia.

Kuljettajan tybskentelyolosuhteita parantaisivaet nykyistd pidempi ja enemmin
taaksepdin kallistettu istuin sekd kuormauskassupolkimen sijoittaminen oh-
jaamon takaosaan.

Ohjaamon turvallisuutta olisi parannettava nykyisestdén varustamalla takaik-
kuna nykyistd vahvemmalla suojasdleiktlld ja suojaamalla ohjaamon sisdllE
kulkevat kuormaimen letkut.

VI HUOLTO

Asetelmassa 8 on esitetty tédrkeimpien huoltokohteiden sijainnin ja huollon
suorituksen helppouden arvostelu.

Polttoainesdilitn tdyttbaukko sijaitsee peruskoneen rakenteen vuoksi varsin
korkealla. Jokaisen t8ytdn yhteydessd kuljettajan on noustava koneen pi#idlle,
mikéd etenkin talvella lis#d tapaturmanvaaraa. Varckkeet sijaitsevat kukin
erill&én., Parempi ratkaisu olisi yhtendinen varokekotelo. Oljyputket on
sijoitettu hyvin lattian alle, mutta kuormaimen letkut kulkevat ohjsamon si-
sdlld suojaamattomina, mistd on vaaraa kuljettajalle niiden rikkoutuessa.

Asetelma 8

Huoltokohteiden arvestelu

Kohds Arvosana
tyyd.
hyvid

I hyvi
Suodattimien sijainti tyyde.
Akkujen sijain hyvi
Varokkeiden huono
Hihnojen valhto jJja kiristys tyyd.
Siihktjohtojen sijoitus tyyd.
01 jyputkien sijoitus hyvi
Kuormaimen Gljyputkien sijoitus tyyd.

Kuten asetelmasta nikyy, MFP-Roburin pdivittdiset huollot ovat tyydyttdvin
helposti suoritettavissa.

Koneen huollon ja korjaustoiminnan hoitaa Keskusosuusliike Hankkija. Hankki-
jan konttoreiden yhteydessd on yhteenséd 50 korjaamoa. Keskuskorjaamot si-
jaitsevat Helsingiss#d, Joensuussa, Jyvidskylédssid, Kajaanissa, Kokkolassa,
Kotkassa, Kuopiossa, Lahdessa, Lappeenrannassa, Mikkeliss#d, Oulussa, Porissa,
Rovaniemelld, Seindjoella, Tampereella ja Turussa. Ndistd alleviivatut ovat
ns. raskaskonekorjaamoja kuten Kouvolankin korjeamo. Rovaniemen korjaamo on
erikoistunut metsdkonekorjaamoksi. Huoltoautoja on yhteensd 129, joista 28
on raskaskonehuoltoautoja. Nditd on raskaskonekorjeamojen lisé#ksi myds Hi-
meenlinnan, Joensuun, Kajaanin, Iahden ja Lappeenrannan korjaamojen yhtey-
dessd. Asentajia on yhteensd 670.

Varaosien pddvarasto on Helsingissd, missd Malmilla on jatkuva pdivystys.
Sen lisdksi on muiden korjaamojen yhteydessid myds varaosavarastoja. Kaikis-
sa raskaskonekorjaamoissa on jatkuva kotipdivystys.



VII YLEISARVOSTELU

MF-Robur on teollisuustraktoripohjalta valmistettu telametsédtraktori. Se on
suunniteltu ensisijaisesti vaikeissa lumiolosuhteissa ja pehme#lld maape-

rilld kiytettdviksi koneeksi, mihin se telavarustuksensa ja telatraktorille
ominaisten hyvien maasto-ominaisuuksiensa puolesta hyvin soveltuukin. Ko-
neen etuna on myds verraten halpa hankintahinta. Suurimpana puutteena trak-
torissa on se, ettd alhaisen hinnan vuoksi kuljettajan tyodskentelyolosuhteet
ovat sarjan ensimmiisissd koneissa Jjédneet sekd ergonomisesti ettd turvalli-
suusnikdkohdiltaan heikohkoiksi. Uusissa koneissa nditd puutteellisuuksia
on jo korjattu. MF-Roburista on saatavissa kaksi versiota. Ndistd kalliimpi
vaihtoehto, momentinmuuntimella ja suunnanvaihtajalla varustettu MF-Robur R
on suositeltavampi vaativaan metsikdyttoon. Parhaiten MF-Robur soveltuu
kiytettdviaksi avohakkuualueilla, sill& harvennushakkuualueilla sen kiEyttod
rajoittavat sen suuri kiddntidsdde ja koneen vaatima suurehko ajouran leveys.

MF-ROBUR-METSATRAKTORIIN TEHDYT MUUTOKSET
Valmistajan ilmoituksen mukaan MF-Robur-sarjaan on tehty seuraavia muutoksia.

— Uusien koneiden kokonaispituus tulee olemaan noin 9.3 m.
— Kaikki renksat ovat kokoa 14.00 x 24/12.
— Hydraulijdrjestelmén pumppu suurenee (teho 83 1/min/1800 r/min).

— Perdvalojen sdhk&johtoja varten on {raktoriosan ja perdvaunuosan v&dlillid
perdvaunupistokkeet.

— Vetotraktorin kallistumisrajoittimen mitoitus on korjattu.

— Kouran teline tulee toimimaan tyGkalulaatikkona ja etupainona.
— Hydrauliseen aisaan tulee rullan tilalle liukupalalaskeri.

— Pybrien venttiilien suojausta on parannettu.

— Perdvaunun sivupylvidissd ei ole jatkomahdollisuuksia.

— Ohjaamon #&neneristystd on parannettu vahvistamalla ohjaamon seinien eris-
tyskerrosta ja eristédm#lld ohjaamo kumityynyin traktorin rungosta. Ohjaa-
mon tiiviyttd on parannettu ja ohjaamoon on tehty ilmanvaihtoa varten kat-
toluukku. Ohjaamoa on levennetty Jja kuormaimen letkut sekd hallintavipu-
jen venttiililohko on suojattu. Takaikkunan suojasdleikkdd on vahvistet-
tu ja ohjaamossa on molemmin puolin avattavat sivuovet.

— Lisdvarusteina +traktoriin on saatavissa voiman ulosotto (hinta 500 mk),
jalaksien nytki#laite (hinta 200 mk), telankiristys kaksitoimisella sylin-
terilld, tukisylinteri traktoriosan ja perdvaunuosan vdlille sekd taka-
pydriin telat (hinta 2 300 mk/pari).

— Eteld-Suomeen myytdvidt koneet on varustettu pienemm#lld kaksipankkoisella
perdvaunulla. Pankkojen etdisyyttd toisistaan sdidetdiin siirtdmHllE teli-
akselistoa eteen- tai taaksepdin. TH%H perdvaunua vastaavat arvot (pituus,
paino, perdvaunun oikaisu ym.) poikkeavat siten tdssd tutkimuksessa esi-

tetyistd.

Antero Koskinen Sture Lampén
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MF-ROEUR R FORWARDER

Test report on the forwarder.
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